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Calcul d’un vérin rotatif 2

Dynamique - Masse, Moment d’inertie de masse 4

Commande d’un vérin rotatif 5

BPS Moteur pneumatique pas à pas 7
 Couples 1,7 à 10 Nm à 6 bar
 Grande précision pour positionnement et réglage

BPS Moteur pneumatique pas à pas 11
 avec électrovanne de pilotage intégrée 

1620 TESLA Moteur pneumatique pas à pas TESLA 12
 Bouger sans champ magnétique perturbant 

RJC Vérin oléopneumatique à chaîne 15
 Couples de 13,50 à 94,50 Nm à 6 bar
  Contrôle hydraulique du mouvement, 
 rotation douce à faible vitesse

SRJ Vérin pneumatique pignon-crémaillère 19
 Couples 5,7 à 90,6 Nm à 6 bar
 Durée de vie élevée 
 Faible friction
 Réglage précis de position

RTU Vérin pneumatique pignon-crémaillère 22
  Couples 1,0 à 8,4 Nm à 6 bar. 2 brides 

de montage pour équipements embarqués 

Recommandations d’utilisation pour les séries RJC-SRJ-RTU 24

SFR - SFRT Vérin pneumatique à palette 25
 Petit et compact
 Couples importants 0,42 à 3,25 Nm à 6 bar
 Vitesse stable et contrôlée

RRC Vérin pneumatique pignon-crémaillère 26
 Couples 0,84 à 6,72 Nm à 6 bar. Compact

GRC Vérin pneumatique pignon-crémaillère 31
 Couples 0,6 à 9,7 Nm à 6 bar. Grande précision
 Vitesse de rotation lente

Recommandations d’utilisation pour la série GRC 44

PSM2 Vérin pneumatique à came 49
 Couples 4 à 78 Nm à 6 bar

OHIO -Série A Vérin pneumatique pignon-crémaillère 55
 Couple 19,3 à 1722,8 Nm à 6 bar 

VERIN HYDRAULIQUE - P 63

INDEXEUR ELECTRIQUE - P 109

MOTEUR ET VERIN PNEUMATIQUES
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J = Moment d’inertie (en Kgm2)
θ =  Déviation angulaire totale (en radians) 

(1°= π/180 rad)
t = Temps total pour la rotation (en secondes)
K = Coef  cient de sécurité (1.3 mini)
θd =  Angle d’amortissement si interne au vérin 

(en radians)
Cf = Couple de friction si non négligeable (en Nm)

Pour une masse supportée, le couple de friction peut être déter-
miné par l’équation suivante :

Cf  =  masse totale x 9,81 x r x coef  cient de frottement (en Nm)

Pour une rotation dans un plan vertical uniquement

Mneq = Masse non équilibrée (en Kg)
Rneq =  Rayon axe de rotation / centre de gravité de Mneq (en m)
θst     =  Angle maxi entre le centre de gravité de Mneq 

et la verticale (en radians) (0  θst  π/2)
θf     =  Angle entre la verticale et la position  nale du centre 

de gravité de Mneq (en radians) (0  θf  π)

 2,6 x θ d x ttd = Temps de freinage :         td =                          en secondes
(amortissement interne 2θ + 0,6 θ d
au vérin)

 2(θ - θ d)
ωd = Vitesse d’impact  :           ωd =                   en rad/s
 t - td

  ωd
      γ = Accélération angulaire  :    γ =            en rad/s2

  t - td

     Ca = Couple d’accélération  : Ca =  J x γ en Nm

 C = Couple à fournir par le vérin  : C = (Ca + Cf) x K en Nm

 Si l’amortissement est intégré au vérin :

 Ek = Energie cinétique : Ek = 1/2 x J x ωd2  en Nm

Em = Energie motrice : Em = C x θ d en Nm

  Ek + Em
Cd = Couple de décélération : Cd =  - Cf   en Nm
  θ d

Mouvement uniformément accéléré

Paramètres

 Calculs communs quel que soit le plan de rotation

Rotation dans un plan horizontal

CALCUL D’UN VÉRIN ROTATIF

p

r

Palier

θ f

θ f

Position 2

Position 1

Mneq

Rneq

Mneq

θst

θst

Masse totale en Kg
 r en mm
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 Comparez C et Cd (si l’amortissement est interne au vérin) 
au couple que peut fournir le vérin à sa pression maximum 
d’utilisation.

Pour un vérin hydraulique, il est préférable d’indiquer le débit et la 
pression nécessaire pour effectuer le mouvement dans des conditions 
optimums.

Cv = Couple du vérin pour 1 bar (en Nm/bar) ;

Cyl = Cylindrée du vérin pour 1° (en cm3/1°)

 10,8 x ωd x Cyl
Q = Débit : Q =   en l/mn
 π

 C
P = Pression : P =  en bar
 Cv

ATTENTION : 
Installez si nécessaire un réducteur de pression a  n d’éviter une 
consommation d’énergie inutile, et un risque de dépassement de la 
capacité d’amortissement.
En effet, si la pression du circuit est supérieure à celle nécessaire, 
l’énergie motrice va augmenter inutilement, et il convient alors de 
reprendre le calcul du couple de décélération a  n de véri  er que celui-
ci ne dépasse pas le couple maximum que peut fournir le vérin.
Il est sous-entendu que la pression engendrée par le couple de 
décélération correspond à un réglage correct de l’amortissement.

Précisions pour la rotation dans un plan vertical :

Eg : l’énergie gravitationnelle est une moyenne, calculée à mi-
course de l’amortissement (si les positions 1 & 2 ont un θf différent, 
il faut calculer Eg pour chaque position).
C : le couple nécessaire est calculé pour la phase ou la charge 
n’est pas motrice, avec le couple d’équilibrage statique maximum.
ωd : pour les mouvements ou la charge devient motrice, il est 
important d’installer des soupapes d’équilibrage, et en règle géné-
rale des limiteurs de débit (ou régulateurs de débit suivant le circuit 
hydraulique) a  n de ne pas dépasser la vitesse d’impact calculée.

CALCUL D’UN VÉRIN ROTATIF

Sélection du vérin

A/ La masse est équilibrée par rapport à l’axe de rotation :

Calculs identiques à ceux d’une rotation dans un plan horizontal.

B/ Une partie de la masse, 
ou la totalité, n’est pas équilibrée :

Cs = Couple d’équilibrage statique maxi :
Cs = Mneq x 9,81 x Rneq x sinθst en Nm

C = Couple à fournir par le vérin :
C = (Ca + Cs + Cf)  x K   en Nm

Si l’amortissement est intégré au vérin :

Ek = Energie cinétique : Ek = 1/2 x J x ωd2   en Nm
Em = Energie motrice : Em = C x  θd   en Nm

Eg = Energie gravitationnelle 
Cd = Couple de décélération 

1/ Amortissement en montée
   θd
 Eg = Mneq x 9,81 x Rneq x sin (θf +  ) x θd en Nm
  2
  Ek + Em - Eg
 Cd =   - Cf en Nm
  θd

2/ Amortissement en descente
   θd
 Eg = Mneq x 9,81 x Rneq x sin (θf -  ) x θd en Nm
  2
  Ek + Em - Eg
 Cd =   - Cf en Nm
  θd

Rotation dans un plan vertical
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DYNAMIQUE : MASSE, MOMENT D’INERTIE DE MASSE

Théorème de Steiner
Un corps de masse m ayant un moment d’inertie Js par rapport 
à un axe S-S passant par le centre de gravité a le moment 
d’inertie J par rapport à un axe parallèle ( )-( ) à la distance a.

J = Js  +  m  a2       kg m2  .  [kgf m s2]

En règle générale, Js est souvent négligeable 
par rapport au moment d’inertie total, 
et n’est pas repris dans les calculs.

m

S

O

a

Dé  nition du moment 
d’inertie de masse J
Le moment d’inertie axial de masse J d’un corps autour d’un 
axe est la somme des produits des éléments de masse par 
carrés de leur distance à l’axe de rotation.

J = Σ  r2 Λm   =   ∫  r2  dm       
kg m2  .  [kgf m s2]

dm

S
r

r

m

J = m r2 m
r

J = m r2

2

Masse concentrée 
sur un rayon

Disque

J = =m r2

3
m L2

12

r

r

L

m

J = m (a2 + b2)
12

a
b

m

Masse rectangulaire 
mince

Barre par rapport
au centre

Barre par rapport
à l’extrémité

J = m r2

3

r

m

J = m (4a2 + b2)
12

a
b

m

Masse rectangulaire 
mince

Par rapport

CorpsÀ l’axe a-a
(axe de rotation)

À l’axe b-b
passant par le centre 

de gravité S

J =  m r2 J =  1  m r2
                  2

a r

a

b

b

J =  1  m r2
               2 J =   m  (3 r2 + n2)             12

b

b

n

a
a

r

J = 1  m (R2 + r2)          2 J =   m  (3 R2 + 3 r2 + n2)        12
a

b

b

a

n

r
R

J =   3  m r2
              10 J =   3  m (4 r2 + n2)           80

a b

b

a

n

S

n
4

L

Pleine : J =  
2 m r2

                     5
a

a

b

b
r

Vide : J =  
2 m r2

                 3

J = m (R2 + 3  r2)                      4 J = m  4 R2 + 5 r2

         8

a

a
R r

b b

 parallélipip.
  J =  m (d2 + 4 l2)           12

J =  m  (d2 + c2)
              12

c

b
b

a

a
ld

  barre mince d.c << l

J = m l2                3

Cerceau

Cylindre

Cylindre creux

Cône

Sphère

Tore

Parallélipipède
barre mince
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 Commande d’un vérin rotatif hydraulique

 But de la valve de contrôle de charge double
Contrôler progressivement et en sécurité, une charge au démar-
rage, à l’arrêt et durant tout son déplacement. Empêcher la charge 
de «  s’emballer » lorsqu’elle devient motrice, procurer une protection 
des surpressions dans les deux sens, bloquer la charge et éviter 
la cavitation dans le vérin rotatif. L’huile refoulée du vérin retourne 
directement au réservoir, permettant de régénérer l’huile dans le 
vérin et d’assurer une aide à la purge correcte du circuit.

Fonctionnement
1. L’huile, sortant d’un ori  ce du distributeur de commande, pousse 
le clapet anti-retour permettant d’alimenter le vérin.
2. Le retour d’huile du vérin est stoppé par un clapet anti-retour et 
doit passer au travers du clapet de tarage, qui est lui-même piloté de 
telle façon qu’une pression positive venant de la pompe est néces-
saire pour déplacer la charge. Ainsi le contrôle est toujours effectif.
3. Si le distributeur est ramené brusquement au neutre, les surpres-
sions seront absorbées par les clapets de surcharge.
4. L’ori  ce de réalimentation protège de la cavitation et permet un 
retour au réservoir en cas d’expansion thermique (principalement 
lors de l’utilisation d’un distributeur de commande à centre fermé 
ou départs fermés).
5. Lorsque le distributeur de commande est au neutre, la charge 
est «verrouillée» hydrauliquement et le vérin est également protégé 
des chocs pouvant être appliqués sur la charge.

SCHÉMAS DE COMMANDE

VERIN ROTATIF
"BIBUS"

AMORTISSEMENT
2°

AMORTISSEMENT
2°

BUTEES
POSITIVES

OPTION :
AMORTISSEURS
HYDRAULIQUES
D'ACCOSTAGE

"BIBUS"

SOUPAPE
D'EQUILIBRAGE A
RE-ALIMENTATION

TUYAUTERIE SEPAREE
(MODULE CORRECT)

MONTAGE RIGIDE
ET LE PLUS

COURT POSSIBLE

LIMITEURS DE DEBIT
(A L'EMISSION)

DISTRIBUTEUR 4/3
(TYPE A-B-T)

GROUPE MOTO-POMPE
HEYPAC (Air-Huile)

par exemple

A

C1

V1 V2R

C2

B

P T

 Commande d’un vérin rotatif pneumatique

DISTRIBUTEUR

VR

P1 P2

 Conclusions - Avantages de la valve
A. Bloque la charge en cas de rupture de tuyauteries ou de  exibles.
B.  Empêche la descente de la charge due aux fuites internes au 

travers du distributeur de commande.
C. Permet un contrôle en descente très doux et progressif.
D.  Empêche les pointes de pression dans le récepteur, créées par 

l’inertie de la charge, lorsque le distributeur de commande est 
brusquement fermé.

E.  Permet d’utiliser une puissance minimum pour déplacer de petites 
charges motrices, réduisant ainsi les pertes dues à l’échauffement.

Si on utilise :
a)  un clapet anti-retour piloté, nous résoudrons A, B et E mais ne 

résoudrons pas C et D,
b) un étrangleur résoudra seulement C et E,
c)  une valve de contrebalance résoudra A, B et D, mais ne résoudra 

pas E.

Option : adaptateurs pour efforts radiaux (voir notre catalogue amor-
tisseurs de chocs)
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PROJET D’APPLICATION

Pour faciliter votre étude, merci de photocopier cette page, de la compléter, et de l’envoyer à notre 
assistance technique.

Socitété :  ........................................................... Téléphone : .......................................................
Adresse :  ........................................................... Fax :  ..................................................................
Service : ............................................................. Contact :  ...........................................................
Rotation dans un plan : Horizontal  Vertical

Moment d’inertie (en Kgm2)  ...............................................................................................................

Si la rotation se fait dans un plan vertical, et que la charge n’est pas équilibrée, merci de préciser :

Masse non équilibrée (en Kg) ............................................................................................................

- Distance de l’axe de rotation au centre de gravité de cette masse (en mètres) ..............................

- Déviation angulaire totale (en degrés) : ...........................................................................................

Temps total pour la rotation (en secondes) ........................  Nombre de cycles par heure ................

Couple de friction, si non négligeable (en Nm) : ................................................................................

Amortissement interne au vérin : Oui  Non

Vérin : Hydraulique  Air/Huile  Pneumatique

Pression de service : ..........................................................................................................................

Autres renseignements : ....................................................................................................................

............................................................................................................................................................

Merci de faire un croquis de votre application

ASSISTANCE TECHNIQUE : Fax 04 78 96 80 01 / contact@bibusfrance.fr

y

x

0902_0343_P_002_006_CALCUL_VERIN.indd   6 8/03/10   18:42:48
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VÉRINS ROTATIFS PNEUMATIQUESVÉRIN OLÉOPNEUMATIQUE À CHAÎNE

 RJC-40, 63, 80

•  Alimentation pneumatique et liaison par chaîne 
entre les pistons et l’arbre d’entraînement

•  Amortissements hydrauliques de  n de course 
incorporés (capacité d’amortissement élevée)

•  Contrôle hydraulique du mouvement, rotation 
douce à faible vitesse

•  Montage facile de l’entraînement de l’arbre par 
centrage

•  Tenir compte de la position des  xations sur 
l’arbre et du sens de rotation lors de l’implantation

Vérin oléopneumatique (Air-Huile)

Corps
Corps en aluminium anodisé 

à haute limite élastique

Entraînement
Vérin pneumatique

Vis d’arrêt
Butée de  n de course 
réglable par vis
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Vue éclatée

Rod Packing

Bal l Bear ing

Adjust Plate

Adjust Bol t

Piston Packing

Wear Ring

Magnet

Magnet Bracket

Piston

Stopper

Stopper

Flange

Cushion Needle

O-Ring

Connecteur

Rod Cover

O-Ring

Driv ing Shaft

Snap Ring

Flange

Bouchon de 

remplissage

Corps de vérin

Roulement à billes

Chaîne à rouleaux

Joint torique

Plaque de fermeture

Tube

Tirant

Arbre d'entraînement

    Joint torique

     Roulement à billes

           Flasque

Aiguille de réglage 

d'amortissement

Couvre- tige

Joint torique

Butoir

Vis de réglage

Plaque d'ajustement

Garniture de piston

Flasque d'arrêt

         Anneau d'usure

        Aimant

               Support aimant

Garniture de tige

Circlip

Piston

Orifice d'alimentation
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VÉRIN OLÉOPNEUMATIQUE À CHAÎNE

a a1 a2 a3 a4 a5 a6

RJC-40 39 38 31 26 Ø14 12 64

RJC-63 52 51 42 16,5 Ø20 16 78

RJC-80 62 61 52 21,5 Ø30 16 88

b b1 b2 b3 b4 b5 b6 b7 b8 b9 b10 b11 b12 b13 b14

RJC-40 120 20 70 30 3 35 14 27 24 Ø600-0,1 Ø20+0,025-0 Ø40+0-0,2 Ø45 Ø600-0,1 60

RJC-63 142 22 80 40 3 40 16 36 34 Ø800-0,1 Ø30+0,025-0 Ø55+0-0,2 Ø60 Ø800-0,1 78

RJC-80 164 24 90 50 3 45 18 44 Ø1000-0,1 Ø40+0,03-0 Ø70+0-0,2 Ø75 Ø1000-0,1 88

a
a5

a4

b
b2

c
c2
c3
c4

c5

c9

c6

c6
c7

c8

c11

c12

c14

c13

c10

c1c1
b1
b4
b6 b7

b8

b9 b10 b11b12 b13

b14

d1

d4d2 d3

Raccords d'air comprimé

b4b5b5

a2a1

a3

a6

sens

d

b3
clapets

 anti-retour

Capteurs Reed

c c1 c2 c3 c4 c5 c6 c7 c8 c9* c10 c11 c12 c13 c14

RJC-40 135 10 115  95  75 52,5 30 105 6 195,5 (246,5) 16 248 (299) 127 (178) 10 125

RJC-63 160 10 147 125  99 67,5 40 135 6 229,5 (294,5) 16 303 (368) 146 (211) 12 158

RJC-80 192 13 177 155 119 82,5 50 165 7 279,5 (354,5) 20 369 (444) 177 (252) 16 192

d d1 d2 d3 d4

RJC-40 12 17 112 Ø60 65

RJC-63 12 17 146 Ø80 81

RJC-80 12 17 176 Ø100 98

(*) pour modèles 180°

Dimensions
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VÉRIN OLÉOPNEUMATIQUE À CHAÎNE

Référence RJC-40 RJC-63 RJC-80 Unités

Couple à 6 bar 13,50 44,00 94,50 N.m.

Charge utile radiale 40 62 78 kg

Charge axiale en compression 20 32 40 kg

Charge axiale en traction 20 32 40 kg

Poids (90°) 6 11,5 18,5 kg

Poids (180°) 6,5 12 20 kg

Temps de rotation (90°) 0,5 ~ 2,5 0,7 ~ 3,5 1,5 ~ 4,0 sec

Temps de rotation (180°) 0,7 ~ 3 1 ~ 4 2 ~ 5 sec

Raccordement PT 1/8 PT 1/4 PT 1/4

Amortissement Amortissement hydraulique

Répétabilité 80,1 degré

Pression de service 3 ~ 7 bar

Température (standard) -5 ~ 60 oC

Lubri  cation Non nécessaire

Données techniques

Exemple de commande

Série

Nombre 
de capteurs

1 - 1EA
2 - 2EA

Connecteur 
rapide (Femelle)

F8 - M8 - 3p (type) 
connecteur rapide 
(longueur 3 m)

Palier

Sans : Roulement à billes
C :  Palier spécial pour application 

lourde en compression
T :  Palier spécial pour application 

en traction

Option : Joints

Sans : Standard
HT : Kit joints pour hautes 
températures (nous consulter)

 (- 10 °C à + 120 °C)

Angle de rotation

Standard :  90 (90°)
180 (180°)

Angle spéci  que, 
nous consulter

Type de capteur

R-TO2R - capteur Reed : 2  ls

Longueur du câble

1M : 1 m
3M - 3 m
5M - 5 m
Q8 -  M8 - 3p 

connecteur rapide mâle 
(L 0,15 m)

RJC 40N T F890 R Q8 HT2

Taille

40

63

80

0902_0343_P_015_018_RJC.indd   18 5/03/10   12:47:08
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VÉRIN PNEUMATIQUE PIGNON-CRÉMAILLÈRE

 SRJ-16, 20, 25, 30, 40
•  Durée de vie élevée du fait de sa conception
• Faible friction et couple élevé
•  Butée d’arrêt pour un réglage 

précis de la position 
• Montage possible d’amortisseurs externes

Type pignon-crémaillère

CREMAILLERES

VIS DE BUTEE
Réglage de l’angle

PLATEAU 
Positionnement rapide du plateau

CORPS
Aluminium anodisé

PIGNON D’ENTRAINEMENT
Pignon denté avec faible 
tolérance pour la transmission 
du couple de rotation

Série SRJ16 SRJ20 SRJ25 SRJ30 SRJ40 Unité

Couple à 6 bar                          0,57 1,13 2,0 3,72                       9,06                     N.m

Charge radiale 0,8 1,2 3,5 5,7 15 kg

Force en compression 0,8 1,2 3,5 5,7 12 kg

Force en extension 0,6 1 3 4,5 8 kg

Poids (90°) 0,35 0,63 0,9 1,6 3,6 kg

Poids (180°) 0,42 0,69 1,1 2,1 4,5 kg

Temps de rotation (90°) 0,2 ~ 0,5 0,2 ~ 0,8 0,2 ~ 1 0,3 ~ 1 0,3 ~ 1 sec

Temps de rotation (180°) 0,3 ~ 0,7 0,3 ~ 1 0,3 ~ 1,5 0,5 ~ 1,5 0,5 ~ 1,5 sec

Raccordement M5 PT1/8 PT1/8 PT1/8 PT1/8

Amortissement 
de  n de course

Butée ou amortisseur

Répétitivité ± 0,1 degré

Plage de pression 3 ~ 7 bar

Plage de température 5 ~ 60 °C

Lubri  cation Non nécessaire

Données techniques
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VÉRIN PNEUMATIQUE PIGNON-CRÉMAILLÈRE

Dimensions SRJ-XX

a1

a2

a

b1

b3 b4

b2

b5

b7

b6

a11 a12

a9 a10

c1

c2

c3

c4

c5
c6

c7 c8

c9

c10
c11

c12

c13

c14

M14xP1,5

a5

a4 a6a6 a7a7

a3 a8a8
AMORTISSEUR

Capteur REED

a a1 a2 a3 a4 a5 a6 a7 a8 a9 a10 a11 a12

SRJ-16 22,5 10,5 12 80 (99) 60 (79) 36 10 max. 12 30 36 45 2x4-M4 DP5 4-M4 L8 PCD25

SRJ-20 27,5 12,5 15 94 (119) 72 (97) 40 11 max. 10 28 45 55 2X4-M4 DP7 4-M4 L9 PCD36

SRJ-25 32,5 15 17,5 108 (138) 86 (116) 50 11 max. 18 55 52 65 2x4-M5 DP7 4-M4 L11 PCD42

SRJ-30 40 18 22 124 (162) 98 (136) 68 13 max. 16 53 68 80 2x4-M6 DP12 4-M5 L12 PCD60

SRJ-40 50 23 27 144 (192) 118 (166) 60 13 max. 29 78 82 100 2x4-M8 DP15 4-M6 L15 PCD60

b1 b2 b3 b4 b5 b6 b7

SRJ-16 13 3,5 29 25 4 16,5 25,5

SRJ-20 16 4 34 30 4 19 31

SRJ-25 17 4 40 35 5 22,5 34,5

SRJ-30 21 5 47 42 5 26 42

SRJ-40 27 5,5 61 56 5 33 55

C1 C2 C3 C4 C5 C6 C7 C8 C9 C10 C11 C12 C13 C14

SRJ-16 Ø38 
(-0,1 ; -0,3)

Ø35 Ø16H8 38 (0 ; -0,1) 12,5 5 6 45 Ø38 (-0,1 ; -0,3) 42 16,5 7,5 1,5 2-orifice ali. M5

SRJ-20 Ø45 
(-0,1 ; -0,3)

Ø43 Ø20H7 
(+0,021 ; 0)

46 (0 ; -0,1) 15 5 4,5 55 Ø45 (-0,1 ; -0,3) 50 20 9 2 2-orifice ali. PT1/8

SRJ-25 Ø52 
(-0,1 ; -0,3)

Ø50 Ø25H7 
(+0,021 ; 0)

52 (0 ; -0,1) 17,5 5 5,5 65 Ø52 (-0,1 ; -0,3) 57 22,5 10 2 2-orifice ali. PT1/8

SRJ-30 Ø72 
(-0,1 ; -0,3)

Ø70 Ø30H7 63 (0 ; -0,2) 21 5 4,5 80 Ø72 (-0,1 ; -0,3) 68 27 12,5 2,5 2-orifice ali. PT1/8

SRJ-40 Ø72 
(-0,1 ; -0,3)

Ø70 Ø40H7 
(+0,025 ; 0)

83 (0 ; -0,2) 28 5 5 100 Ø72 (-0,1 ; -0,3) 88 35 17 3 2-orifice ali. PT1/8
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VÉRIN PNEUMATIQUE PIGNON-CRÉMAILLÈRE

Exemple de commande

Série Taille

16

20

25

30

40

Angle de rotation

90 - (90°) : Standard
180 - (180°) : Standard
Spécial ; 
nous consulter

Nombre 
de capteurs

1 - 1EA
2 - 2EA

Connecteur 
rapide (Femelle)

F8 - connection rapide
(M8-3pin femelle L 3m)

Nombre 
d‚amortisseurs

1 - 1EA
2 - 2EA

Type de joints

— : joints standards 
pour composants pneumatiques
HT - joints hautes températures 
(- 10 °C à + 120 °C)
autres ; nous consulter

Type de capteur

RS - capteur Reed : 2 câbles
N - capteur NPN : 3 câbles
P - capteur PNP : 3 câbles
RT - capteur Reed haute température

Option*
-  Capteur normalement ouvert  

(NO) en standard et normalement 
fermé (NF) en option

-  Pour les NF, rajouter la lettre C : 
Ex : RTC : haute température ; NF

Longueur de câble

— : 1 m
3M - 3 m
5M - 5 m
Q8 -  connection rapide

(M8-3pin mâle L 0,15 m)

Amortisseurs

— : butée (standard)
DA - réglable (option)
N - non réglable (option)
Note
SRJ16 - M10 X P1.0
SRJ20 - M10 X P1.0
SRJ25 - M14 X P1.5
SRJ30 - M14 X P1.5
SRJ40 - M20 X P1.5

SRJ 16 2 290 RS Q8 DA HT *F8

* Le délai de livraison est plus important par rapport aux produits standards.
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VÉRIN PNEUMATIQUE PIGNON-CRÉMAILLÈRE

 RTU-25, 40, 50
•  2 brides de montage pour équipements 

embarqués (ex : pinces)
•  Montage facile
• Amortisseurs de choc intégrés

Vérin rotatif 90°

BRIDES
Pour montage 
d’équipements embarqués

CRÉMAILLÈRE
Rotation dans les 2 sens

CORPS
Aluminium haute 
résistance anodisé

AMORTISSEURS DE CHOC 
Réglage d’angle 
et  n de rotation amortie

PIGNON
Tolérance faible, 
grande précision de rotation

Référence RTU 25 RTU 40 RTU 50 Unité

Couple à 6 bar 1,0 4,6 8,4 N.m

Charge utile radiale 1,2 1,9 2,8 kg

Charge axiale 0,6 1,2 1,6 kg

Poids 0,68 1,97 3,24 kg

Temps de rotation 0,5 0,8 1,0 sec

Raccordement M5 M5 PF(G) 1/8

Consommation d’air 7,7 35,5 64,8 Cm3

Amortissement butée ou amortisseur

Répétitivité ± 0,1 degré

Pression de service 3 à 7 bar

Température (standard) -5 à 60 ° C

Lubri  cation non nécessaire

Données techniques
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VÉRIN PNEUMATIQUE PIGNON-CRÉMAILLÈRE

Dimensions RTU-XX

b

b2

b4
b3

b5

b6

b7

b8 b9

b10

b11

b1 (raccordement)

Capteur Reed

a a1

a2
a3

a7a6a5a4

a8
a9

a a1 a2 a3 a4 a5 a6 a7 a8 a9

RTU-25 6-M6 L9 2-Ø5 (+0,03 ; -0) L5 40 2-M10x1 68 32 (+/-0,02) 56 70 32 Ø20 (+0,03 ; -0)

RTU-40 6-M6 L12 2-Ø6 (+0,03 ; -0) L6 60 2-M10x1 88 40 (+/-0,02) 74 90 64 Ø20 (+0,03 ; -0)

RTU-50 6-M8 L15 2-Ø6 (+0,03 ; -0) L6 72 2-M12x1 106 60 (+/-0,02) 92 110 50 Ø20 (+0,03 ; -0)

b b1 b2 b3 b4 b5 b6 b7 b8 b9 b10 b11

RTU-25 2-M8 Butée 2-M5 16 9 5 68 30 38 6 50 38 —

RTU-40 2-M8 Butée 2-M5 30 10 10 100 45 55 8 64 55 Ø9

RTU-50 2-M10 Butée 2-PF(G)1/8 30 6 8 116 52 64 10 80 64 Ø10

Exemple de commande

Série

Nombre 
de capteurs

1 - 1EA
2 - 2EA

Connecteur 
rapide (Femelle)

F8 - M8 - 3p (type) 
connecteur rapide 
(longueur 3 m)

Nombre 
d‚amortisseurs

1 - 1EA
2 - 2EA

Option : joints

— : Standard
Joints normaux pour 
composants pneumatiques
HT - joints hautes températures 
(- 10 °C à + 120 °C)
autres : nous consulter

Type de capteur

RS - capteur Reed : 2 câbles
N - capteur NPN
P - capteur PNP
RT -  Haute température +120° C

option : contact Reed seulement
Option
-  Capteur normalement ouvert  

(NO) en standard et normalement 
fermé (NC) en option

-  Pour NC normalement fermé 
ajouter le lettre “C” après le code

Longueur du câble

— : 1 m
3M - 3 m
5M - 5 m
Q8 -  M8 - 3p connecteur 

rapide mâle (L 0,15 m)

Amortisseurs de choc

— : - 2 attaches (standard)
DA - piston : 2 attaches 2 EA 
en option

RTU 25 2 2RS Q8 DA HT *F8

Taille

25

40

50
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RECOMMANDATIONS

Les recommandations et précautions d’installation et d’utilisation ci-
dessous permettent de prévenir des dommages matériels et humains, 
mais également un fonctionnement approprié des produits.

 Les produits sont conçus pour être utilisés dans un environnement 
industriel standard et doivent être alimentés par un réseau d’air 
comprimé. Ne pas les utiliser en dehors des plages/niveaux spéci  és 
de pressions et de températures. Sinon, cela pourrait entraîner la 
détérioration du produit.

 Enlever les débris et impuretés à l’intérieur des raccords et tubes 
avant la connexion. Un air comprimé contenant des impuretés et des 
moisissures peut endommager les pièces internes des produits.

 Utiliser un  ltre pour enlever les impuretés du réseau d’air comprimé.

 Lorsque l’air comprimé contient de l’huile synthétique, du sel et du 
gaz corrosif, utiliser un puri  cateur d’air pour éviter d’endommager les 
produits.

 Ne pas mettre ou utiliser les produits aux endroits soumis aux 
vibrations et/ou aux chocs.

 Ne pas désassembler ou modi  er le corps du produit. Cependant, 
s’il est nécessaire de désassembler le produit, prendre les précau-
tions de  xer le produit, couper l’alimentation d’air comprimé, et de 
dépressuriser le réseau.

Dans les spéci  cations des vérins rotatifs, les charges axiales et radia-
les admissibles sont relativement basses. En générale, la durée de 
vie des vérins rotatifs est déterminée par le nombre total d’impacts 
dus aux moments d’inertie. Le moment d’inertie est proportionnel à la 

masse déplacée et au carré du bras de levier, ainsi il est plus impacté 
par la longueur du bras de levier que par la masse. Réduire au mini-
mum le bras de levier.

 Localiser la charge au plus près possible du centre de rotation. 
 Diminuer le plus possible le poids embarqué sur le vérin rotatif. 
 Dans les applications avec mouvements dans le plan vertical, 

équilibrer si possible la charge utile par un contrepoids. Lorsque la 
charge utile varie (opérations chargement-déchargement), utiliser 
un contrepoids médian entre les valeurs maxi et mini.

La plage de température d’utilisation est de 5 °C à 60 °C. En des-
sous de 5 °C un risque de développement de moisissure est possi-
ble. Pour des températures au-dessus de  60 °C, des problèmes au 
niveau du fonctionnement des joints NBR peuvent survenir. Aussi, 
étant donné que les caractéristiques de dilatation en fonction de la 

température pour les matériaux utilisés sont différentes, des dis-
fonctionnements peuvent apparaître, ainsi que des fuites d’air et 
des  ssures sur les pièces.
Nous consulter pour les cas d’utilisation en dehors de cette plage 
de température recommandée.

Pour un fonctionnement normal des produits pneumatiques, une pres-
sion d’alimentation d’air comprimé entre 3 et 7 bar doit être fournie.
Lorsque cette pression est en dessous de 3 bar, le fonctionnement 
peut être défaillant. Dans le cas des vérins rotatifs, les amortisse-
ments de  n de course peuvent ne pas bien fonctionner.
Lorsque la pression est au-dessus de 7 bar, le produit peut être 

endommagé ou sa durée de vie écourtée. Les hautes pressions 
peuvent entraîner des dommages ou accidents imprévus. Spécia-
lement lorsque la pression est au-dessus de 10 bar, cela pourrait 
être une violation des réglementations et normes concernant les 
hautes pressions.

Recommandations d’installation et d’utilisation

Pression d’utilisation

Température d’utilisation

Charges admissibles sur les vérins rotatifs

Utilisation optimale des vérins rotatifs

SÉRIES RJC - SRJ - RTU
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Applications :  systèmes de pulvérisation d’eau verdure, 
Collecteur de poussières, systèmes de contrôle, systèmes de combustion de gaz, 
Équipements de lavage, divers systèmes de traitement des eaux….

COMPOSANTS POUR SYSTÈMES HAUTES PURETÉS
(gaz, liquides chimiques)

• Valves compactes motorisées
• Valves tous uides
• Systèmes d’analyse

ee,
eses dde e cocoombmbmbmbbusuususuu titiiononon dddee gaagazz,z,z,

• Composants suivant les différentes Classe 1000, 100, 10 et les Zones A, B, C
• Sans huile, sans cuivre, sans silicone 
• Très faible émission de particules
• Vérins linéaires (compact, guidés, sans tige) et rotatifs
• Indexeur absolu électrique
• Filtres, régulateurs, manomètres, régulateurs de pression ou de débit
• Electrovalves, valves, clapets
• Débitmètres, pressostats
• Tubes, raccords, capteurs 
Applications :  semi-conducteurs, cristaux liquides LCD,…
Également disponible pour les applications pneumatiques classiques

GAMME COMPLÈTE DE COMPOSANTS PNEUMATIQUES
pour les Salles Propres

PRESSOSTAT ÉLECTRONIQUE PPX
• Pressostat pour air & gaz non corrosif
• Plages de pression : -1 à 10 bars
• Précision de 1mbars

• Fonction «copie» entre plusieurs pressostat

• Compact & léger
• Gain de temps
• Evite les détections intempestives
• Personnalisation sur écran
• Double contrôle sur un seul appareil
Applications : Test de fuite, détection de prise de pièces par le vide, présence pièces

• Débitmètres pour Air comprimé, Azote, Hydrogène, Argon 
  & dioxyde de carbone
• Fonctionne en pression ou vide : -0,9 à 10 bars

• Temps de réponse : >5 ou 50 ms suivant les modèles
• Grande précision (+/- 3% du fond d’échelle)
• Modèle FCM avec régulateur de débit & débitmètre intégrés

• Compact & léger
• Plus rapide et plus précis qu’un vacciostat ou pressostat classique

Applications : Test de fuite & d’étanchéité,
détection de prise ou présence pièce, mesure dimensionnelle.

Composants pneumatiques standard et spéciaux de qualité Japonaise !
 DÉBITMÈTRES FSM  ET  FSM2
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